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Die folgenden An gab en sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Timersynchronisiervorrichtung und Initialisierungsverfahren zur Verwendung in einem ringformigen 
Kommunikationspfad 

® Es werden eine Vorrichtung und ein initialisierungsver- 
fahren zur Verwendung in einem ringformigen Kommuni- 
kationspfad (5) angegeben, die Timer in einer Hauptstati- 
on (4) und Unterstationen (1, 2, 3} genau synch ronisieren 
konnen, um genaue Kommunikation zwischen diesen 
Stationen zu erzielen. Bei dieser Vorrichtung und diesem 
Verfah ren, bei denen die Timer der Unterstationen unter 
Verwendung eines speziellen Kommunikationsrahmens 
synchronisiert werden, erkennt die Hauptstation die An- 
zahi von Unterstationen und deren Anschlu&reihenfolge, 
und sie teilt jeder Unterstation eine individuelle Kommu- 
nikations-Verzogerungszeit mit Jeweilige Unterstationen 
korrigieren ihren Timer so, daS Ubereinstimmung mit 
dem Timer der Hauptstation besteht. 
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Beschreibung 
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Die Erfindung betrifft eine Timersynchronisiervorrich- 
tung und ein tatialisierungsverf ahren zur Venvendung in ei- 
nem Kommunikationssystem. Genauer gesagt, kann die er- 5 
findungsgemaBe Timersynchronisiervorrichtung Timer von 
mit einem ringformigen Kommunikationspfad verbundenen 
Unterstationen genau syncbronisieren. 

Herkommlicherwei se werden jeweilige, mit einem ring- 
formigen Kommunikationspfad verbundene Timer unter 10 
Venvendung eines speziellen Kommunikationsrahmens 
synchronisiert Im folgenden wird ein derartiges Beispiel 
beschrieben. Bei diesem Beispiel werden Timer an einem 
ringformigen Kommunikationspfad gemaB den SERCOS- 
Regelungen synchronisiert 

Fig. 6 zeigt den Aufbau eines herkommlichen ringformi- 
gen Ko mmunik ationspfads, der eine Hauptstation 64 und 
Unterstationen 61, 62, 63 enthalt Die Hauptstation 64 gibt 
zur Timersynchronisierung einen speziellen, als Sync-Tele- 



rurig, wird diesem ZielerkennungsprozeB in jeder Untersta- 
tion, unabhangig vom Ziel, unterzogen. D. h., daB die Rah- 
menQbertragung aufgrund dieses Prozesses immer verzogert 
ist (nachfolgend wird diese Verzogerungszeit als Weiterlei- 
mngs- Verarbeitungszeit bezeichnet). Die Weiterieitungs- 
Verarbeitungszeiten, wie sie in jeder Station verursacht wer- 
den summieren sich auf, wenn ein Rahmen durch die jewei- 
ligen Unterstationen am Pfad lauft, die die Weiterleitungs- 
verarbeitung ausfuhren. 

Die aufsumrnierte Weiterleitimgs- Verarbeitungszeit fuhrt 
bei einem System wie einer Werkzeugmaschine, deren Mo- 
toren unter Venvendung dieses Verfahrens gesteuert wer- 
den, zu einem Problem. Es konnen namlich die Bezugszei- 
ten fur die jeweiligen Motoren aufgrund der Weiterleitungs- 
15 Verarbeitungszeit nicht ubereinstimmen, und zwar in der 
GroBenordnung von einigen wenigen "us fur jede Station, 
und dies kann femer dazu ruhren, daB ein derartiges System 
einen ungenauen Nachlauf zeigt Wenn z. B. eine Weitcrlei- 



, . . ~ •> tungs- Verarbeitungszeit von 6 us angenommen wird und die 

C bezeichneten KommuinkaUonsrahmen aus. Der 20 \ferschubgeschwindigkeit jedes Motors 20 m/Min. betriigt, 
fedimen wird als erstes durch die Unterstation 61 empfan- summiert sich der GesamteinfluB der Verzdgerung iiber das 
gen, die dann ihren eigenen Timer 66 entsprechend dem System auf 2 urn auf 

empfangenen Ralirnen korrigiert Die Unterstation 61 gibt Wie oben beschrieben, kann das herkommliche Timv- 
tlTl^T^^T- ""S T * e f ° lgende Slati0n synchronisierverfahren keine genaue Hmersynchronisie- 
rin!?^^ U nte ^°° 62de °^gertenRaIimen 25 rung erzielen, da eine Verzogerung durch die Obertragungs- 
empfangt und ihren eigenen Timer 67 entsprechend korri- zeit vorhanden ist, und demgemaB kann es zwischen jewei- 
^Anf^tu- * -,- - , U S eD Unterstationen an einem ringformigen Kommunikati- 

Auf diese Weise empfangen jeweihge, mit dem nngfdr- onspfad keine genaue zeitlicne Synchronisierung erzielen. 
EinTr 1 ^ ****** Unterstationen Daher werden Obertragungsinhalte zwischen der Hauptsta- 

a^nanderfolgend den speziellenRahmen, und sie korri- 30 don und den Unterstationen fehlerhaft, wenn eine Hanptsta 

gieren lhre Timer. Dieser gesamte ProzeB zur Timersynchro- J "— p 

nisierung ist dann abgeschlossen, wenn der Iimerkorrektur- 
vorgang durch die letzte angeschlossene Unterstation 63 ab- 
geschlossen ist Es ist zu beachten, daB der Zeiipunkt, zu 
dem die jeweiligen Unterstationen den speziellen Rahmen 
empfangen, immer mebr verzogert ist, wenn der Rahmen 
die weiter hinten angeschlossenen Stadonen am Pfad er- 
reicht, und zwar infolge des Weiterleitungsprozesses fur den 
Rahmen an jeder Unterstation. Da die Verzogerung fur jede 
Unterstation durch Einstellen einer Obertragungsverzoge- 
rung von 0,5 bis 14 Takten minimiert ist, kann die Fehliiber- 
einstimmung zwischen den jeweiligen Tlmem unkorrigiert 
bleiben. 

Als nachstes wird ein anderes Beispiel unter Bezugnahme 
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tion und Unterstationen so miteinander verbunden sind, daB 
ein Kommunikationsrahmen zwischen den Stadonen mit 
heikler zeitlicher Lage auf Grundlage von Tmem ubertra- 
gen wird, die unter Venvendung des herkommlichen Verfah- 
rens synchronisiert wurden, Dariiber hinaus ist die zeitlicbe 
Verzogerung in weiter hinten angeschlossenen Unterstatio- 
nen entlang dem Pfad um so groBer, je groBer die Anzahl der 
mit ihm verbundenen Unterstationen ist Daraus ergibt sich, 
daB ein herkommliches limersynchronisierverfahren, bei 
40 dem eine Verzogerung aufgrund der Obertragungszeit un- 
korrigiert bleibt, zur Venvendung bei einem ringformigen 
Kommunikationspfad ungeeignet ist, der sorgfaltige zeitli- 
che Genauigkeit erfordert 
Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Timer- 



OTlf r~ c , , . , ~.~ ~ r , "T*"^ ^ ^luuuung uegt oie Aurgane zugrunde, eine Tuner- 

auf Fig. 5 beschrieben. Bei diesem Beispiel wird Timersyn- 45 synchronisiervorrichtung und ein Initialisierungsverfahren 



chronisierung dadurch mit verbesserter Ubertragungsgenau 
igkeit erzielt, daB ein Verfahren verwendet wird, das einen 
Kommumkationsrahmen-AustauschprozeB beinhaltet 
"Austauschen eines Kommunikationsrahmens " bezeichnet 
das Austauschen eines Teils eines Kommunikationsrah- 
mens, oder des ganzen, wie iiber einen ringformigen Kom- 
munikationspfad 5 ubertragen, durch Obertragungsdaten 55 
an der Ziel-Unterstation. 

Nachfolgend wird ein Ablauf beschrieben, durch den Un- 
terstationen einen Kommunikationsrahmen empfangen. 

Eine Zelerkennungsschaltung 53 empfangt einen Kom- 
munikationsrahmen beginnend mit dessen fuhrenden Bits. 
Dann vergleicbt die Schaltung 53 die Zieladresse des Rab^ 
mens mit der Adresse der eigenen Station, wie sie in einem 
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55 



c-,, C/4 a . , ' — . ^ ^ ^a^n^-^utiLi^guiigs verzogerung ais anaere by- 

Khi^^ M f^fve^cht.wiez.B.daSERCOS-Systen.das kl 



zu schaffen, durch die jeweilige Timer einer Hauptstation 
und yon Unterstationen, die durch einen ringformigen Kom- 
munikationspfad miteinander verbunden sind, ohne Beein- 
flussung durch eine Verzogerung durch die Kommunikati- 
onszeit synchronisiert werden konnen. 

Diese Aufgabe ist hinsichtlich der Vorrichtung durch An- 
spruch 1 und hinsichtlich des Verfahrens durch Anspruch 2 
geldst Anspruch 3 betrifft eine vorteilhafte Weiterbildung 
des Verfahrens. ° 
Die Vorrichtung und das Verfahren gemaB der Erfindung 
sind besonders bei einem System von Nutzen, das ein Ver- 
fahren unter Venvendung eines Austauschprozesses von 
Kornmunikationsrahmen beinhaltet und demgemaB eine 
groBere Rahmen-Ubertragungsverzogerung als andere Sy- 



die Schaltung 53 die Zieladresse liest, um zu erkennen, ob 
die empfangene Rahmenadresse diejenigen der eigenen Sta- 
tion als Zielstation ist oder nicht. Wenn der Rahmen diese 
Station adrcssicrt, wird der Kommunikationsrahmen an cine 
Kommumkationsrahmen-Austauschschalmng 52 geliefert 
Falls es nicht der Fall ist, wird der Rahmen an eine Weitcr- 
leitungsschaltung 51 geliefert Jeder Kommunikationsrah- 
men, einschlicBlich eines Rahmcns zur Timersynchronisie- 
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nen derartigen ProzeB verwendet 

Durch die erfindungsgemaBe Vorrichtung und das erfin- 
dungsgemafie Verfahren konnen die Timer der Hauptstation 
und der Unterstationen, die uber einen ringformigen Kom- 
munikationspfad verbunden sind, genau synchronisiert wer- 
den, wenn die Unterstationen einen speziellen Kommunika- 
tionsrahmen zur Timers VDchronisierung empfangen. Dies 
laBt sich selbst dann realisieren, wenn die Rahmenubertra- 
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gung zwischen der Hauptstation und den Unterstationen 
Austauschprozesse fur Kommunikationsrahmen beinhaltet, 
da die Ubertragungs- Verz/jgerungszeit fur jede Unterstation 
individueU definiert ist, so daB jede Unterstation ihren eige- 
nen Timer entsprechend einem AusmaB korrigieren kann, 
das auf der Ubertragungs- Verzogerungszeit beruht. 

Die obigen und andere Aufgaben, Merkmale und Vorteile 
werden aus der folgenden Beschreibung des bevorzugten 
Ausfuhrungsbeispiels in Verbindung mit den beigefugten 
Zeichnungen deutlicher. 

Fig. 1 ist ein Diagrarnm, das ein bevorzugtes Ausfiih- 
rungsbeispiel einer erfindungsgemaBen Timersynchronisier- 
vorrichtung und eines Initialisierungsverfahrens zeigt; 

Fig. 2 ist ein RuBdiagramm zu einem erfindungsgemaBen 
Initialisierungsverfahren; 

Fig. 3 ist ein RuBdiagramm zum Betrieb einer Hauptsta- 
tion gemaB dem erfindungsgemaBen Initialisierungsverfah- 
ren; 

Fig. 4 ist ein RuBdiagramm zum Betrieb einer Untersta- 
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gen hat (Schritt 18), stellt sie die Kommunikationsadresse in 
ihrem Adressenspeicher 54 unter Bezugnahme auf den In- 
halt des empfangenen Rahmens ein (Schritt 19), und sie sen- 
det einen Kommunikationsrahmen an die Hauptstation 4, 
wobei sie die neu eingestellte Kommunikationsadresse als 
Adresse der Quellenstation verwendet (Schritt 20). 

Wenn die Hauptstation 4 diesen Kommunikationsrahmen 
empfangt (Schritt 21), priift sie die Kommunikanonsstati- 
onsadresse (Schritt 22), und dadurch ist eine Reihe von In- 
itialisierungsprozessen hinsichtlich der Unterstation 1 abge- 
schlossen (Schritt 24). Die Unterstation 1 verwendet beim 
nachsten Obertragungsvorgang die neu eingestellte Kom- 
munikationsadresse. 

Es ist zu beachten, daB die Hauptstation 4 die AnschluB- 
folge kennt, die einer Folge von AnschluBnummern der Un- 
terstationen entspricht/ und daB sie die Kommunikations- * 
adresse der Unterstation 1 unter Bezugnahme auf die Daten 
im Abschnitt 13 fur die Initialisierungsdaten crfahrt Wenn 
eine fehlerhafte Kommunikationsadresse erkannt wird, gibt 



f - ~ :i a i~ TT e X . " . "uu^m- cme leniernane kommunikationsadresse erkannt wird 

lion gemaB dem erfindungsgemaBen ImUahsierungsverfah- 20 die Hauptstation 4 Fehleranzeigedalen aus (Schritt 23). 
I?' «• • * • tx- Nachdem die Unterstation 1 initialisiert isL startet die 

Fig.5 istein Diagrarnm, das den Aufbau einer Kommuni- Hauptstation 4 das Imualisieren der Unterstation 2 unter 
^Trl emer Un ^°» ^1* ™* Verwendung desselben Verfehrens, wie es oben angegeben 

Fig. 6 ist em Dmgramm, das em Beispiel eines ringfdnni- ist. Bei dieser Initialisienmg verwendet die HaupSo4 
™^^^ P l% S ™*' m ^ m ™ beAMheS 25 ^ durch die Unterstation liitgeteilte ^faSEKJ 
T^ T^, u • rr Rir Initialisierungsdaten abgespeicherte Obertragungs-Vfer- 

GemaB den Fig 1 und 2 gibt eine Hauptstation 4 einen zogerungszeit als Tlmer-Korretorzeit fur die uSto 

Kcmmiumkations-Rucksetzbefehl zum RUcksetzen von 2. Ein von der Hauptstation 4 ansgegeb^erKoSmS 

rSiSr X f 1St - ™ beaChten ' 30 m ***** initisdisiert ist ™ d eine Kommunikations^ 

ser BefebJ nicht zur r,mersyncbronmerung zwischen der adresse erhalten hat, anfgenommen, sondem nur weiteme- 

wTTZtr* ^VniMm 14, IS, 16 dient leitet, nnd er wird statt defsen d»n*dtol222S2£ 

Wenn die mi t dem ringformigen Kommunikationspfad 5 fangen. Nachdem die Unterstation 2 entsprechend initial 

SSr,, V- 3 deD ? efehl CmpfaDgen - ? Crt ™* informiert « HauptsmtionTS diTnete 

erhalten sie dieselbe Anfangs-Kommumkationsadresse, die 3S Ubertragungs-Verzogerungszeit, die der Summcnwcrt aus 

sie in ihrem jeweihger .Adressenspeicher aufzeicbnen. der von der Unterstation l°an die B«j£S3ta 

V^l heBendsteUtdle H a «^^emeUntersmtions- Ubertragungs-Verzogerungszeit undto \S£SS££i 

Verbindungsnummer em (Schntt 2) und beginnt mit dem In- ist, wie sie in der Unterstation 2 in Verbindung JZw 

lUahsieren der Unterstation (Schritt 3). ter i eiten ^ Kommunikationsrahmens auftritt. 
Als nachstes wird unter Bezugnahme auf die Fig. 3 und 4 40 Wie es in Fig. 1 dargestellt ist, initialisiert die Hauptsta 

erne Entsprechung hinsichtlich der InitiaUsierung zwischen *=— * J! - • 1 1 

der Hauptstation und den Unterstationen im einzelnen be- 
schrieben. 

Nach dem Einstellen einer anfanglichen Zieladiesse gibt 



— - - — ■ — ~.-" 6i .w U wu ^wuutMt g lul »nc oiauon ininansM 

die Hauptstahon 4 einen Kommunikationsrahmen aus, der 45 den AbschluB des 

fioton Til a» A .T; m .. V_ !_, .1 ..m. sri . ... „ ^ * . 



c , ^ uiw Aiau^iaw- 

tion 4 die restlichen Unterstationen auf dieselbe Weise wie 
oben angegeben in fortlaufender Weise, wobei der An- 
schluBreihenfolge gefolgt wird, bis die letzte angeschlos- 
sene Station initialisiert ist. Nun weiB die Hauptstation 4 urn 



_ i -^....-.imuuuujj UillliWll UU3j uu 

Daten zu einer Timer-Korrekturzeit enthalt (Schritt 11). Die 
erste am ringformigen Kommunikationspfad 5 angeschlos- 
sene Unterstation, also die Unterstation 1, empfangt den 
Kommunikationsrahmen (12), und sie stellt die Timer-Kor- 
rekturzeit in ihrem eigenen Timer- Korrekturabschnitt 10 so 
ein, daB ihr eigener Timer 6 korrigiert wird, wenn sie einen 
speziellen Kommunikationsrahmen zur Timersynchronisie- 
rung empfangt (Schritt 13). Dann gibt die Unterstation 1 ei- 
nen Kommunikationsrahmen an die Hauptstation 4 aus, der 



gesamten Initialisierungsprozesses 
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(Schritt 5), wenn sie selbst einen Kommunikationsrahmen 
empfangt, der Daten zu einer Timer-Korrektureeit enthat, 
wie sie an die Hauptstation 4 zuriickgeliefert wurde, ohne 
daB ein Empfang durch iigendeine der Untersutionen er- 
folgte. 

Nachdem alle Unterstationen am ringformigen Kommu- 
nikationspfad initialisiert sind (Schritt 7), kann die Haupt- 
station 4 die Anzahl der an den Pfad angeschlossenen Unter- 
stationen wie auch deren AnschluBfolge und die Kommuni- 



T> Z*n~ , ZZZ rru Z 7, 1 " au H""f"" aus, aer stanonen wie auch deren AnschluBfolge und die Kommuni- 

Lh» T2 * ^^g^gs-^rzSgerungszeit enthalt, be- 55 kationsadressen unter Bezugnahme auf die DatenT £L 

stehend aus der rimer^Korrekturzeit und einer Verzoge- schnitt 13 furlnitiaUsierungsdaten erkennen. 

™Srr' n 7™°° ^V™**™*™- * ^ zu beachten, daB dU wenn wahrend des Initiali- 

terleimngsprozesses fir den KommumkaUonsrahmen an die sierungspiozesses ein Fehler auftritt, derselbe nach Ab- 

folgendeStaUonverursachtwirdjSchrittM). xhllsB des gesamten ^idalisierungsprezesses ifj^ 

Nachdem die Hauptstation 4 Aesen Rahmen mit Daten 60 wird (Schritt 8), anstatt daB der ProzeB zum 

zur Ubertmgungs-Verzbgerungszeit empfangen hat (Schritt auftretenden Fehlers unterbrochen wird 8 J 

15), speichert sie die Daten zur Ubertragungs- Veizoge- Wenn alle Unterstationen am Pfad anschlieBend einen 

« £T "^Initialisierungsdatenem speziellen Rahmen zur TimersynchronisTerung fangen 

(Schntt 16). Dann gibt die Hauptstauon 4 einen Kommuni- wird eine Fchliibereinstimmung zwischen den icweS 

kaUonsrah^enaus deremeKommumkationsa^ 65 Timem 6, 7, 8 unter Verwendunf der eweThge^SS 

Unterstaaon 1 enthall, die verschicden vom anfanglichen rekturzeiten korrigiert. wie sie beim w3^.„^T 

Wert der Kommunikationsadresse ist (Schritt 17). N^hdem in die TimeXrreKsSr^S 55522 

die Unterstation 1 diesen Kommunikationsrahmen empfan- wurden, wodurch diesc Timer «, 7, 8 synchronisiSa 
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5 

Wie oben beschrieben, k6nnen durch die erfindungsge- 
maBe Timersynchronisiervorrichtung und das erfindungsge- 
mafie Initialisienmgsverfahren die Timer von einer Haupt- 
station und von Unterstationen, die alle an einen ringformi- 
gen Komiminikationspfad angeschJossen sind, trotz einer 5 
Ubertragungs-Verzogerungszeit synchronisiert werden, und 
die Tuner konnen selbst bei Verwendung eines Ubertra- 
gungsverfahrens genau synchronisiert werden, was einen 
AustauschprozeB fur Komrhunikationsrahmen umfaBL 

10 

Patentanspriiche 

1. Timersynchronisiervorrichtung zum Synchronisie- 
ren von Timero jeweiliger Unterstationen (1, 2, 3), die 
mit einem ringformigen Kommunikationspfad (5) ver- 15 
bunden sind, unter Verwendung eines speziellen Kom- 
munikationsrahmens, gekennzeichnet durch: 

- eine Erkennungscinrichtung (17), die in einer 
Hauptstation (4) vorhanden ist, urn die Anzahl der 
nut dem ringformigen Kommunikationspfad ver- 20 
bundenen Unterstationen und ihre Anschlufirei- 
henfolge zu erkcnnen; 

- eine Mitteilungseinrichmng (17), die in der 
Hauptstation untergebrachl ist, urn den Untersta- 
tionen Ubertragung s- Verzogerungszei ten abhan- 25 
gig von der AnschluBreihenfolge mitzuteilen; und 

- eine Korrekmreinrichtung (10, U, 12), die in 
den Unterstationen vorhanden ist, urn eine Zeit- 
differenz in Zusammenhang mit der Timersyn- 
chronisierung zwischen dem Timer der Hauptsta- 30 
tion und dem jeweiligen Timer einer Unterstation 

zu korrigieren. 
2. Verfahren, gekennzeichnet durch das Initialisieren 
von Kommunikationsadressen von mit einem ringfor- 
migen Kommunikationspfad verbundenen Unterstatio- 35 
nen, um Timer der Unterstationen unter Verwendung 
eines speziellen Kommunikationsrahmens zu synchro- 
nisieren, mit: 

- einem Schritt, in dem eine Hauptstation die An- 
zahl von mit dem ringformigen Kommunikations- 40 
pfad verbundenen Unterstationen und deren An- 
schluBreihenfolge erkennt; 

- einem Schritt, in dem die Hauptstation den Un- 
terstationen Ubertragungs-Zeitverzogerungen ab- 
hangig von der AnschluBreihenfolge mirteilt; und 45 

- einem Schritt, in dem die Unterstationen eine 
Zeitdifferenz korrigieren, wie sie hinsichtlich der 
Synchronisierung zwischen dem Timer der 
Hauptstation und dem jeweiligen Timer einer Un- 
terstation besteht 50 

3. Verfahren nach Anspruch 2, gekennzeichnet durch 
einen Schritt, in dem die Hauptstation die Obertra- 
gungs-Verzogerungszeiten berechnet, um diese den 
Unterstationen mitzuteilen, und zwar auf Grundlage ei- 
nes Summenwerts jeweiliger Obertragungs-VerzSge- 55 
rungszeiten, uber die die Unterstationen die Hauptsta- 
tion bei der Initialisierung einzeln informieren. 



Hierzu 6 Seite(n) Zeichnungen 

60 



65 



2EICHNUNGEN SEITE 1 



Nummer 
Int CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE198 08 103A1 
H04L 12/42 

2. September 1999 




902 035/170 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



KOMMUNIKATION 
ROCKSETZEN 



Nummer 
Int CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE198O8103A1 
H04L 12/42 

2. September 1999 



UNTERSTATION-ANSCHL. 
NUMMER EINSTELLEN 



UNTERSTATION 
INITIALISIEREN 





INITIALISIERUNG DER 
UNTERSTATIONEN 
ARfiFsrw flSSEN 



FIG. 2 



902 035/170 



» • " • • • • a 



» • • • • • • • 



ZEICHNUNGEN SEITE 3 



• • • • 



Nurnmen 
Int CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE198 O8103A1 
H04L 13/42 

2. September 1999 



f HAUPTSTATION ) 



KOMMUN IKATONSRAHMEN EIN- 
SCHLIESSLICH TIMER- 
KORREKTURZEIT SENDEN 




OBER DIE KOMMUNIKATION 
EMPFANGENE KOMMUNIKATIONS 
VERZOGERUNGSZEIT 
EINSPEICHFRN 




1 


KOMMUNIKATIONSRAHMEN EIN- 1 
1 SCHLIESSLICH KOMMUNIKAT.- 1 
ADRESSE SENDEN f 






NEIN 


H 

^--^ENDUN^v^. 
^ VON EINER ^"C 



EMPFANGEN? 
,JA 



S16 



S17 



S21 



KOMMUN I KA- 
KATIONSADRESSE 
KORREKT? 



INITIALISIERUNG DER 

UNTERSTATION 

ABGESCHL0S5EN 



1 



FEHLERANZEI GEDATEN 
EINSTELLEN 



J 



S23 



] 



FIG. 3 



902 035/170 



»»•••• ••• • « 



ZEICHNUNGEN SEITE 4 



Nummer: 
Int CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE198 08 103A1 
H04L 12/42 

2. September 1999 



NEIW 






KOMMUNIKATIONSRAHMEN EIN- 
SCHLIESSLICH KOMMUNIKATIONS- 
VERZ6GERUNGSZEIT SENDEN 




— " *i 

NEIN ^ VON DFR HflllPT. 




s ""*v s STATI0N EMPFANGEN? -> 


KOMMUNIKATIOMSADRESSE ^- 
EINSTELLEN 



E 



KOMMUNIKATIONSRAHMEN UNTER 
VERWENDUNG DER KOMMUNIKAT.- 
ADRESSE ALS QUELLENADRESSE 
SENDEN 



S14 



SI 8 



S19 



S20 



FIG. 4 



902 035/170 



ZEICHNUNGEN SEITE 5 



Nummen 
Int C!. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE 198 08103A1 

H04L 12/42 

2. September 1999 




902 035/170 




902 035/170 



